m PROGRAMA DE ESTUDIOS

Casa abiera al temga

UNIVERSIDAD AUTONOMA METROPOLITANA

OBJETIVO(S):
Objetivo General:

Que al final del curso el alumno sea capaz de:

controladores de procesos quimicos y biolégicos.
Objetivos Especificos:

Que al final del curso el alumno sea capaz de:

los procesos.
de los procesos.

comportamientos dindmicos de los procesos a lazo abierto y lazo cerrado.

CONTENIDO SINTETICO:

1. Definiciones y conceptos badsicos del control de procesos.

2. Anédlisis del comportamiento dindmico de procesos.

3. Instrumentacidén de procesos.

4. Seleccidn de las variables controladas, manipuladas y medidas.
5. Esquemas de control.

6. Tipos de accidédn del control.

7. Sintonizacidén de controladores.

8. Ejemplos de simulacién de procesos a lazo cerrado.
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Aplicar los fundamentos Yy las técnicas clasicas para el disefio de

1. Manejar y aplicar los modelos que describen el comportamiento din&mico de
2. Disefiar sistemas de control automdtico que son requeridos en la operacidn

3. Utilizar programas computacionales para la simulacién de los
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MODALIDADES DE CONDUCCION DEL PROCESO ENSENANZA-APRENDIZAJE:

Clase tedbrico-préactica a cargo del profesor, con apoyo computacional y
participacidén activa del alumno, individual o en equipos.

Se hara énfasis en la aplicacidén a problemas practicos del &drea de ingenieria
biocldégica de las técnicas y herramientas gue se ensefien.

Se realizaréa al menos una practica experimental, mostrando los
comportamientos dindmicos de un proceso en particular a lazo abierto y lazo
cerrado.

Se recomienda reuniones periédicas de los profesores responsables del curso
con el fin de discutir 1los contenidos especificos del curso, elaborar las
evaluaciones periddicas y la evaluacidén terminal.

De estas reuniones debera surgir un seguimiento de los contenidos y
propuestas de adecuaciones necesarias de los programas, asi como la deteccidn
de las necesidades de material didactico de apoyo, incluyendo notas del
curso, problemarios, software, etc.

MODALIDADES DE EVALUACION:
Evaluacidén Global:
Se ponderardn las siguientes actividades a criterio del profesor:
- Evaluaciones periédicas.
- Evaluacidén terminal.
- Tareas individuales.
- Participacién en las sesiones tedricas y préacticas.
- Reportes escritos de los trabajos realizados.
Evaluacidén de Recuperaciédn:
El alumno deberd presentar una evaluacién critica que contemple todos los

contenidos de la unidad de ensefianza-aprendizaje.
No requiere inscripcidn previa a la UEA.
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